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JXM-10-E31

Modut rozszerzen do maszyn mobilnych

Opis

Modut rozszerzen JXM-IO-E31 to uniwer-
salny lokalny modut do maszyn mobilnych.
Dzieki wywazonej konfiguracji wejs¢/wyjsé
jest w stanie realizowa¢ niemal wszystkie

zadania. Nadaje sie szczegdlnie do stero-
wania silnikami szczotkowymi DC w ma-
szynach mobilnych.

Komunikacja z JXM-IO-E31 odbywa sie
za posrednictwem CANopen®. Dzieki temu
modut mozna witgczyé do zwyczajnych
sieci CAN maszyn mobilnych.

Dzieki solidnej, zalewanej obudowie mo-
dut rozszerzen mozna stosowaé¢ w trud-
nych warunkach otoczenia.

Cechy

= 15 wejsc¢ i 12 wyjs¢ z mozliwoscig diagnostyki, w tym wydajne $ciezki wysokoprgdowe do mostkéw H i PWM z regula-
cjg pradu

= Zwiekszenie elastycznosci aplikacji dzieki wejsciu do czujnikéw temperatury PT1000

= Adresowanie IP w sieci CAN poprzez wejscia tréjstanowe umozliwia utworzenie do dziewigciu weztéw w jednej sieci
bez konfiguracji oprogramowania, wspierajac tym samym strategie COP

= Wysoka zdolnosc¢ tgczeniowa dzieki mozliwosci rownolegtego uzywania mostkéw H oraz wysokiemu catkowitemu
pradowi ciggtemu do sterowania silnikami DC

= Komfortowe przetgczanie wejs¢ czestotliwosciowych pomiedzy NPN/PNP za pomocg oprogramowania umozliwia
miedzy innymi odczyt sygnatéw predkosci pojazdu

= Trzy uktady zasilania czujnikéw pozwalajg na podtaczenie sieci czujnikbéw

= Solidna, zalewana obudowa z wysokiej klasy ztgczem motoryzacyjnym



JXM-10-E31

Dane techniczne

JXM-10-E31

DC 8 ... 32V, osobne zasilanie ECU

Zakres napiecia roboczego

Zakres temperatury pracy/przechowywania -40°C ... +85°C
Interfejsy CAN 1 CANopen®
Maksymalna liczba wej$¢/wyjsé 27

Wejscia

Analogowe

6,0 ... 10 V/O ... 20 mA, konfigurowane niezaleznie, rozdzielczo$¢ 12 bit, impedancja
wejsciowa 35 kQ, obcigzenie 120 Q

Wejscia czujnika temperatury

1, PT1000

Cyfrowe/czestotliwosé

8; impedancja wejsciowa 5,6 kQ
0,1 Hz ... 10 kHz
Wejscie NPN/PNP przetgczane w oprogramowaniu

Cyfrowe/kodowanie CAN

2 kodowanie CAN-ID, trojstanowe

Wyijscia, z mozliwoscig diagnostyki (zwarcie,
przerwanie ciggtosci przewodu)

PWM, precyzyjny pomiar prgdu

4, 3 A, min. 10 Hz, maks. 1,5 kHz, dithering, z regulacjg pradu, mozliwos¢ diagno-
styki, odporne na zwarcie, alternatywnie mozliwos¢ uzywania jako wejscie cyfrowe
active low, impedancja wejsciowa 10 kQ, wyjscie cyfrowe 3 A

PWM, pétmostek

4; 12 A, min. 10 Hz, maks. 15 kHz, dithering, mozliwo$¢ diagnostyki, odporne na
zwarcie; alternatywnie mozliwos$é potgczenia dwéch pétmostkow w jeden petny
mostek do sterowania silnikami DC (Open Loop Control), mozliwos¢ potgczenia

réwnolegtego

PWM, pétmostek

4; 5 A, min. 10 Hz, maks. 5 kHz, dithering, mozliwos¢ diagnostyki, odporne na zwar-
cie; alternatywnie mozliwos¢ potgczenia dwéch pétmostkow w jeden petny mostek do
sterowania silnikami DC (Open Loop Control), mozliwo$¢ potgczenia rownolegtego

Zasilanie czujnikow

3 uktady zasilania do czujnikdw (w tym 1 x wyjscie referencyjne 10 V)

Maksymalny dopuszczalny prad catkowity 24 A
Stopien ochrony IP66
Wibracje ISO 16750-3
Udary ISO 16750-3
Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja ~ Tak

Certyfikaty

E1 (ECE R10), CE ISO 14982

Diagnostyka wyjsé

Zwarcie, przerwanie ciggtosci przewodu

Dalsze informacje i doktadne dane do zamoéwienia dostgpne na zapytanie. Zastrzegamy mozliwo$¢ zmian technicznych i btedéw.
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JXM-10-E31

Wyprowadzenie ztgczy JXM-10-E31-G20-K00

JXM-10-E31

Wyprowadzenie ztgczy JXM-I0-E31-G20-K00-O01

JXM-I10-E31 JXM-I0-E31 JXM-10-E31

CAN1_H A1 n.c. A3 CAN1_H A1 n.c. A3
CAN1_L - B1 Al_1 B3 CAN1_L B1 Al_1 B3
PWMi_HLS5_1 C1 Al_2 C3 PWMi_HL5_1 C1 Al_2 C3
PWMi_HL5_2 D1 Al_3 D3 PWMi_HL5_2 D1 Al_3 D3
PWMi_HL5_3 E1 Al_4 E3 PWMi_HL5_3 E1 Al_4 E3
PWMi_HL5_4 F1 Al_5 F3 PWMi_HL5_4 F1 Al_S F3
DI_5 G1 Al_6 G3 DI_5 G1 Al_6 G3
DI_6 H1 Al_PT1000 H3 DI_6 H1 Al_PT1000 H3
DI_7 J1 GND_PT1000 J3 DI_7 J1 GND_PT1000 J3

DI_8 K1 VBAT ECU K3 DI_8 K1 VBAT ECU K3
VBAT PWR L1 PWMi_HL12_4 L3 VBAT PWR L1 PWMi_HL12_4 L3

VBAT PWR M1 PMWi_HL12_3 M3 VBAT PWR M1 PMWi_HL12_3 M3
CAN1_TERM2 A2 n.c A4 CAN_H_OUT A2 n.c A4
CAN1_TERM1 - B2 n.c B4 CAN_L_OuUT B2 n.c B4
DI_1 C2 n.c C4 DI_1 C2 n.c C4
DI_2 D2 n.c D4 DI_2 D2 n.c D4
DI_3 E2 PWMi_H3_1 E4 DI_3 E2 PWMi_H3_1 E4
DI_4 F2 PWMi_H3_2 F4 DI_4 F2 PWMi_H3_2 F4

GND_SEN G2 PWMi_H3_3 G4 GND_SEN G2 PWMi_H3_3 G4
VREF_SEN H2 PWMi_H3_4 H4 VREF_SEN H2 PWMi_H3_4 H4
VEXT_SEN_1 J2 CFG_1 J4 VEXT_SEN_1 J2 CFG_1 J4

VEXT_SEN_2 K2 CFG_2 K4 VEXT_SEN_2 K2 CFG_2 K4
PWMi_HL12_1 L2 GND L4 PWMi_HL12_1 L2 GND L4

PWMi_HL12_2 M2 GND M4 PWMi_HL12_2 M2 GND M4
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